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ZALACZNIK-I
PODBIJANIE | DOPUSZCZENIA MASZYN
WZORCOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA PODBIJARKA TOROWA (UNIWERSAL NA)l)
ZALECANY STATUS
WYMAGAN
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B 22| 85| €5
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C. wymaganie fakultatywne mniej cenione* o g ; s § s §
D. wymaganie fakultatywne jedynie rekompensujgca czgs$ciowo brak B i C* % = % 2 e e
N |eg g 2
1 2 4 5 6 7
ROZDZIAL 1 - POJAZD
Podbijarka fabrycznie nowa A X X X
WIEK PODBIJARKI Wiek podbijarki nie przekracza 8 lat X X B B
Wiek podbijarki nie przekracza 16 lat X X C C
Wiek podbijarki nie przekracza 24 lat X X D D
. Pojazd kolejowy specjalny, przeznaczony do utrzymania,
KLASYFIKACJA JAKO POJAZD KOLEJOWY: naprawy lub budowy infrastruktury A| A A A
Dopuszczenie do eksploataciji pojazdu kolejowego na terenie
Rzeczypospolitej Polskiej - Zezwolenie lub Swiadectwo wraz z A B B B
Deklaracjg zgodnosci z typem
Dopuszczenie na terenie UE - Zezwolenie na dopuszczenie do
HOMOLOGACJA obrotu X C c C
oraz deklarowane wszczgcie i uzyskanie statego zezwolenia (UTK)
na teren Polski
Dopuszczenie na terenie UE - Zezwolenie na dopuszczenie do
obrotu; bez deklaracji uzyskania zezwolenia na teren Polski (wynajm | X D D D
chwilowy maszyny)
& A Dokument potwierdzajacy, ze pojazd kolejowy jest sprawny
SPRAWNOSC technicznie. A A A A
. Zgodnosc z klasg C3 lub Izejszg A B B B
KLASA OBCIAZEN
Klasa obcigzen wg PNEN15528 -
Zgodnosc z klasg D4 kosztem ograniczen przewozowych X C C C
Wymagane zachowanie skrajni normlanotorowej wg A A A A
PNEN15273 zgodnej z TSI
SKRAJNIA TABORU
Skrania zgodna z G1 A B B B
Zgodnos¢ z G2 kosztem ograniczen przewozowych X C C C
ILOSC OSI UKLADU BIEGOWEGO Czton podbijajacy pojazdu musi posiada¢ minimum 4 osie A A A A
jezdne i moze podpierac tez czton doczepiony
Rozstaw najblizszych osi jezdnych ograniczajgcych
przemieszczenia toru nie moze by¢ mniejszy niz wymagany dla A X B B
ROZSTAW OS| WEWNETRZNYCH (Leree) podbijarki wielozadaniowej (modut nadgzny zaryglowany z przodu)
Parametr odpowiadajacy podbijarkom specjalistycznym X X D D
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ROZDZIAL - 2 UKLAD NAMIAROWY
Dtugos¢ bazy pomiarowej uktadu namiarowego podbijarki (cigciwy)
NS D UGOSC NAJKROTSZEJ CIECIWY UKLADU powirj_na by(’:_jak najdlu_Zsza tj. odpowiada¢ wymaganiom dla A X B B
NAMIAROWEGO NIWELACJI/NASUWANIA podbijarek wielozadanio-wych
Parametr odpowiadajacy podbijarkom specjalistycznym X X D D
Cieciwy uktadu namiarowego nasuwania i niwelacji powinny by¢ B B B B
RODZAJ CIECIW UKEADU NAMIAROWEGO optyczne bez linek stalowych
dopuszcza sie cieciwy w formie linek stalowych D D D D
GOSE oDC! o ol ol owo Dlugos¢ odcinka kontroli pomiarowo wykonawczej powinny A X B B
DLy DCINKA KONTROLI POMIAROWO- odpowiada¢ wy-maganiom dla podbijarek wielozadaniowych
WYKONAWCZEJ Lcrre
Parametr odpowiadajacy podbijarkom specjalistycznym X X C C
WSPOMAGANE ROZKLADANIE | SKLADANIE WOZKOW | Skiadanie i rozktadanie wozkow pomiarowych powinno byé
POMIAROWYCH sterowane z kabi-ny i mozliwe szybkie. Czas gotowosci uktadu A X B B
namiarowego do pracy nie powi-nien przekracza¢ 3 minut
Wézki uktadu namiarowego powinny posiadac bieznie i obrzeza
DZIELONE KOLKA WOZKOW POMIAROWYCH ) S A R -
obracajgce sie niezaleznie w celu ograniczenia zuzy¢ i wykolejen A X B B
szczegolnie podczas prze-jazdéw miedzy odcinkami podbijania
POMIARY WOZKIEM ZDALNYM PODBIJARKI Podt}uarka 'pOSIada. wozek nawigzywany w przod dp znaku regulacji,
wspotpracujacy z pierwszym woézkiem uktadu namiarowego B X B B
podbijarki
Podbijarka posiada funkcjonalno$¢ trybu jak w tytule w oparciu o A B B B
pomiar toru rejestratorem inercyjno-nawigacyjnym (IMU) podbijarki
TRYB PROJEKTOWO-WYROWNAWCZY IMU
(j.ang: measure-design and tamp)
jak w poz 7.1. ale z wykorzystaniem rejestratora cigciwowego; X C C C
Zastosowanie metody 4-punktowej X X D D
Podbijarka posiada funkcjonalno$¢ trybu w oparciu o jej rejestrator B B B B
TRYB WYROWNAWCZY MIEJSCOWY pomiar inercyjno-nawigacyjny
(j.ang.: spot tamping)
Jak wyzej ale z wykorzystaniem rejestratora cigciwowego C C C C
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ROZDZIAL - 3 SYSTEMY STEROWANIA PODBIJANIEM
1.0 Wymagany komputer sterujgcy prowadzacy(UGT i namiary) A A B B
KOMPUTER STERUJACY
Komputer sterujacy wspomagajacy X X D D
Wymagany jest system wspomagajacy trafng identyfikacje pola
pracy dla opuszczania agregatu w trakcie podbijania bez uprzedniej B X B B
IDENTYFIKACJA POLA PRACY jazdy skanujacej
System wymagajacy jazdy skanujgcej uprzedniej C X C C
Wymagany jest system automatycznego doboru rolek lub hakéw w B X B B
AUTOMATYZACJA DOBORU NARZEDZI PONDOSZACO- odpowiednig przestrzen bez uprzedniej jazdy skanujgcej
NASUWAJACYCH
System wymagaijacy jazdy skanujgcej uprzedniej C X C C
Wymagany jest system jak w tytule ( identyfikujacy btad zejscia
41 bazy pomiarowej z wykorzystaniem rejestratora inercyjno- B X B B
. nawigacyjnego, prognozujacy narastanie btedu i obliczajacy korekty
SYSTEM KALIBRACJI PROGNOSTYCZNEJ kalibracji prognostyczne;j)
wg DRYFTU BAZY POMIAROWEJ
Sterowanie wzmocnieniami zapewnione na panelu steowania w
4.2 oparciu o oceng sytuacji przez zatoge i zesp6t pomiarowy kosztem D D D D
zaangazowania zespotu pomiarowego takze za podbijarkg
51 AGREGAT PULSATOROWY ZMIENNO-CISNIENIWY z systemem B A B B
' optymalizacji zageszczenia klasyfikowanym jako bezposredni
SYSTEM OPTYMALIZACJI ZAGESZCZENIA
AGREGAT MIMOSRODOWY STALOCISNIENIOWY z systemem
5.2 optymalizacji zaggszczenia klasyfikowanym jako wspomagajacy - C X C C
wdrozony, posiadajacy referencje
58 System bez referencji (prototyp) D X D D
System wielokryteralny z zatwierdzaniem automatycznym co
najmniej w oparciu o kryteria:
6.1 K1 geometria chwilowa, B X B B
K2 zageszczenie wg oporu podsypki podczas zwierania
ZATWIERDZANIE REGULACJ! Z PODBICIEM System sterowapia podbijaniem nadaznym samo-kontrolny, co
6.2 najmniej 2 kryterialny: C B C C
. K1 geometria chwilowa
K2 zaggszczenie wg oporu podczas zwierania
6.3 System klasyczny - jednoparametryczny z zatwierdzaniem D D D D
: manualnym wg wskazan galwanometru (geometria chwilowa).
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ROZDZIAL. 4 MODUL WYKONAWCZY PODBICIA
Modut wykonawczy zatrzymywany nad polami pracy przy B X B B
. h i hu jednostaj jazd
RUCHOMY MODUL. WYKONAWCZY (NADAZNY) zachowaniu ruchu Jecnostajnego pojazcu
Staty modut wykonawczy D X D D
WYDAJNOSC OBLIGATORYJNA DLA PODBIJARKI Woydajnos¢ bazowa podbijania regulacyjnego wynoszgca minimum
UNIWERSALNEJ (TOROWEJ) 430 m/h (930 mih) A D A B
WYDAJNOSE BAZOWA WYZSZA DLA PODBIJARKI Wydajnosc bazowa 600 m/h (1200 m/h) B | B B B
UNIWERSALNEJ (TOROWEJ)
Wydajno$¢ bazowa podbijania regulacyjnego w zakresie posrednim | C C C C
ZAGESZCZARKI TLUCZNIA ZA CZOLAMI PODKLADOW | Wymagane po obu stronach toru A A A B
(PLYTOWE)
Zageszczarki za czotami podktadéw usytuowane obok agregatu C X C C
\’\IAVJ\‘SI?I?;;(:Q’IVIT PODNOSZACY HYDRAULICZNY O ZASIEGU Wysiegnik podnoszgcy tok szynowy toru odgateznego w stosunku A X A B
E—— do toru jazdy podbijarki.
Wysiegnikowy zespdt podnoszgco-nasuwajacy nie powinien
powodowac¢ wi-chrowania toru na dtugo$ci swobodnej pod maszyna.
O ile specyfikacje szczegdtowe nie stanowig inaczej nalez B X B B
WSPOL-LINIOWE PUNKTY PODNOSZENIA ROZJAZDU zapewni¢ wspotliniowe unoszenie trzech tokéw szynowych rozjazdu
w granicach +- 60 cm tj. w pasmie jednej podrozjazdnicy
Woysiegnik oddalony wzdtuznie od zespotu podnoszgco- C X C C
nasuwajgcego toru jazdy
Wymagane réwnolegte ustawianie topatek podbijakéw do osi
. podrozjazdnic ktére sg uktdane wg lokalnego kata rozjazdowego A A A B
RAMA AGREGATOW OBRACANA DO WACHLARZA (vide-ST-T1-A6)
PODROZJAZDNIC
ustawienie prostopadte do osi maszyny X X X D
21E07A-SpecWzorc-zal | zat. 12C - podbijarka uniwers druk A4-45% 4/7



WTWiO

RODZIAL /| POZYCJA

ZALACZNIK-1
PODBIJANIE | DOPUSZCZENIA MASZYN
ZALECANY STATUS
WYMAGAN
WYMAGANIA WOBEC PODBIJARKI i ICH WALIDACJA z| = =
A. wymaganie obligatoryjne. E aE = g
S22 25| £
B. wymaganie fakultatywne najbardziej cenione. g -E = x> z 2
C. wymaganie fakultatywne mniej cenione* & g E s § s g
D. wymaganie fakultatywne jedynie rekompensujgca czgs$ciowo brak B i C* % = g 2 & e
N eEl 2 2
4 6 7
ROZDZIAL. 5 AGREGATY
ILOSC PODBIJAKOW TORU JAZDY PODBIJARKI . P S
UNIWERSALNEJ Wymagane jest co najmniej 16 podbijakow A A A A
ILOSC PODBIJAKOW PODBIJARKI TOROWEJ 32 podbijaki (dwupodktadowa) A | X A B
Agregaty powinny unieruchamiac si¢ w pozycji jatowej kazdego
B A B B
cyklu
CALKOWICIE WYLACZANE WIBRACJE PODBIJAKOW W Agregaty ze zmmniejszaniem wibracji i obudowane ekranem
FAZIE JALOWEJ ochronnym ¢ * ¢ ¢
Agregat ze zmniejszaniem wibracji jatowej co najmniej do 25Hz D X D D
MATERIAE LOPATEK PODBIJAKOW w celu_ unlknleaf'a sprgwd;en zuz){aa p_todbugm powinny by(? )
umocnione wegli-kami spiekanymi lub innymi technologiami ktére w A A A B
praktyce powodujg ze to-patki nie ulegajg $cieraniu
AGREGAT WYSIEGNIKOWY W PODBIJARKACH agregat wysiggnikowy dla unoszenia takze skrajnego toku
UNIWERSALNYCH szynowego rozjazdu posiada zasieg minim 2,80m od osi toru jazdy A X A B
przy prawidtowym ustawieniu podbijakéw
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RODZIAL /| POZYCJA

WYMAGANIA WOBEC PODBIJARKI i ICH WALIDACJA
A. wymaganie obligatoryjne.

B. wymaganie fakultatywne najbardziej cenione.
C. wymaganie fakultatywne mniej cenione*
D. wymaganie fakultatywne jedynie rekompensujgca czgs$ciowo brak B i C*

ZALECANY STATUS

WYMAGAN

ZAKUP MASZYN

DOPOSAZENIE i
REMONTY MASZYN

ROBOTY w torach
gtownych
ROBOTY w torach
bocznych

ROZDZIAL 6 FUNKCJONALNOSCI REJESTRATOROW

REJESTRACJA ZADANEGO UKLADU
i GEOMETRYCZNEGO

Wymagana jest rejestracja zadanych parametréw UGT tgcznie z
rampami wejsciowymi i zej$ciowymi na krancach podbijania (GVA
lub réwnowazny)

NS

(<)}

~

FOTO-REJESTRACJA ZABALASTOWANIA

Wymagana zdjeciowa rejestracja zabalastowania przed podbijaniem
z uzyciem kamery przemystowej

FOTO-REJESTRACJA PODKLADOW

Zdjeciowa rejestracja agregatéw z uzyciem kamery przemystowej

REJESTRATOR PROCESU PODBIJANIA

Wymagany pomiar i rejestracja nastepujacych parametréw procesu
podbijania wyszczegdlnionych w ALCEO-|I:

W23 (zagtebienie podbijakdéw),

W25 (czas zwierania).

Pomiar i rejestracja wg ALCEO-II obejmujgca - oprécz powyzszych -
nastgpujace parametry:

W24 (predkos$¢ podbijania)

W28 (czgstotliwo$¢ wibracji)

Inne (poza sitg oporu o ktorej mowa oddzielnie)

REJESTRACJA ZAGESZCZENIA PODSYPKI

Wymagany pomiar i rejestracja wg ALCEO-II osiagnietej sity oporu
podsypki (W29) z wykorzystaniem agregatow zmienno-
ci$nieniowych pulsatorowych oraz drugiego parametru wg uznania
wykonawcy dotyczgcego oceny zageszczenia

Wymagany pomiar i rejestracja wg ALCEO-II osiagnietej sity oporu
podsypki (W29) z wykorzystaniem agregatdw stato-ci$nieniowych
mimosrodowych oraz drugiego parametru wg uznania wykonawcy
dotyczacego oceny zageszczenia

REJESTRATOR JAKOSCI GEOMETRYCZNEJ

Pomiar i rejestracja jako$ci geometrycznej obejmujgca najmniej
(wg ALCEO-I):

W6 (przechytka),

W7 (pionowe D1 szczytowa do $redniej),

W10 (poziome D1 szczytowa do $redniej),

W13 (wichrowato$¢)

Pomiar i rejestracja parametrow jakosci geometrycznej
wyszczegoélnionych w ALCEO-I od W6 do W13 wigcznie, przy czym
pomiar wykonywany musi byé z wykorzystaniem rejestratora
inercyjno-nawigacyjnego (IMU)

Jak wyzej ale z wykorzystaniem rejestratora cigciwowego
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WTwio ZALACZNIK-I
PODBIJANIE | DOPUSZCZENIA MASZYN

ZALECANY STATUS
WYMAGAN

WYMAGANIA WOBEC PODBIJARKI i ICH WALIDACJA
A. wymaganie obligatoryjne.

B. wymaganie fakultatywne najbardziej cenione.
C. wymaganie fakultatywne mniej cenione*
D. wymaganie fakultatywne jedynie rekompensujgca czgs$ciowo brak B i C*

ZAKUP MASZYN
DOPOSAZENIE i
ROBOTY w torach
gtownych
ROBOTY w torach
bocznych

RODZIAL /| POZYCJA
REMONTY MASZYN

NS
o

~

ROZDZIAL 7 DOOKRESLENIA

** Europejski numer pojazdu (ang. European Vehicle Number, EVN) to numer sktadajgcy sie z 12 cyfr zawierajgcy informacje o
charakterystyce technicznej pojazdu kolejowego. Kazdy pojazd kolejowy eksploatowany na polskiej sieci kolejowej musi zostac¢
zarejestrowany w krajowym rejestrze pojazdéw kolejowych (NVR) pod numerem EVN. Prezes UTK nadaje EVN dla pojazdu
kolejowego, wydajgc raport z nadania numeru EVIN. W raporcie tym okresla nadany numer EVN, dane identyfikacyjne pojazdu.
Wiecej informacji: https://www.utk.gov.pl/pl/uslugi/producenci/uslugi-dla-producentow/11796,Uzyskaj-numer-EVN.html|

1) UWAGA: wybrane pozycje nalezy dobrac adekwatnie do rodzaju podbijarki majgcej by¢ przedmiotem specyfikacji szczegétowej

OPRACOWANIA PRZYWOLANE

[1] WTWIO podbijanie i dopuszczenia maszyn
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